
Аннотация к рабочей программе по учебному предмету 

 «Технологии для 5-8 классов 

с использованием оборудования «Точки роста». 

 

   В целях эффективного усвоения учебного материала на уроках технологии 

применяется оборудование для конструирования программируемых моделей 

инженерных систем в учебном модуле «Робототехника» для отработки 

практических умений в сборке наладке и программировании действующей 

модели транспортного робота.  

   Предназначен для изучения основ робототехники, деталей, узлов и 

механизмов, необходимых для создания робототехнических устройств. Набор 

представляет собой комплект структурных элементов, соединительных 

элементов и электротехнических компонентов. Набор позволяет собирать 

(и программировать) из элементов, входящих в его состав, модели 

мехатронных и робототехнических устройств с автоматизированным 

управлением, в том числе на колёсном ходу, а также конструкций, основанных 

на использовании передач и рычагов. На базе набора можно организовать 

изучение наиболее распространённой элементной базы, применяемой для 

инженерно-технического творчества обучающихся. В содержание ботки 

учебных моделей роботов, освоение основных технологий проектирования 

робототехнических комплексов. Набор может использоваться на занятиях по 

теме «Робототехника» для изучения среды разработки Ардуино, подключения 

микроконтроллерной платы к компьютеру, подключения цифровых и 

аналоговых датчиков к Ардуино. 
5 КЛАСС 

Автоматизация и роботизация. Принципы работы робота . 

Классификация современных роботов. Виды роботов, их функции и 

назначение . 

Взаимосвязь конструкции робота и выполняемой им функции.  

Робототехнический конструктор и комплектующие. 

Чтение схем. Сборка роботизированной конструкции по готовой схеме . 

Базовые  принципы  программирования.  

Визуальный язык для программирования простых робототехнических систем.  

Модуль «Робототехника» (20 часов) 

6 КЛАСС 

Мобильная робототехника. Организация перемещения робототехнических 

устройств . 

Транспортные роботы. Назначение, особенности . Знакомство с контроллером, 

моторами, датчиками . Сборка мобильного робота . 

Принципы  программирования  мобильных  роботов. Изучение интерфейса 

визуального языка программирования, основные инструменты и команды 

программирования роботов . 

Учебный проект по робототехнике («Транспортный робот», «Танцующий 

робот»). 

Модуль «Робототехника» (20 часов) 

7 КЛАСС 

Промышленные и бытовые роботы, их классификация, назначение, 

использование 



Программирование контроллера в среде конкретного языка 

программирования, основные инструменты и команды программирования 

роботов.  

Реализация на выбранном языке программирования алгоритмов управления 

отдельными компонентами и роботизированными системами.  

Анализ и проверка на работоспособность, усовершенствование конструкции 

робота.  

Учебный проект по робототехнике «Робототехнические проекты на базе 

электромеханической игрушки, контроллера и электронных компонентов». 

 

8 КЛАСС 

Принципы работы и назначение основных блоков, оптимальный вариант 

использования при конструировании роботов.  

Основные принципы теории автоматического управления и регулирования. 

Обратная связь . 

Датчики, принципы и режимы работы, параметры, применение.  

Отладка роботизированных конструкций в соответствии с поставленными 

задачами.  

Беспроводное управление роботом.  

Программирование роботов в среде конкретного языка программирования, 

основные инструменты и команды программирования роботов.  

Учебный проект по робототехнике (одна из предложенных тем на выбор). 

Модуль «Робототехника» (14 часов) 

Робототехнические системы. Автоматизированные и роботизированные 

производственные линии. Элементы «Умного дома» . Конструирование и 

моделирование с использованием автоматизированных систем с обратной связью . 

Составление алгоритмов и программ по управлению роботизированными 

системами.  

Протоколы связи.  

Перспективы автоматизации и роботизации: возможности и ограничения.  

Профессии в области робототехники.  

Научно-практический проект по робототехнике 
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